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  بهينه سازي سياست نگهداري با استفاده از مدل خطر نسبي
 :چکيده 

مورد دوم عملكرد . ارزيابي درجه اطمينان سيستم به ساختار آن و به همان اندازه به ارزيابي درجه اطمينان اجزاي آن بستگي دارد 

هاي نگهداري كه در آن سيستم انجام شده اند افزايش سن اجزا شديداً تحت تأثير فعاليت . تركيبات سن طي حيات عملكرد سيستم است 

و نگهداري و )  CM( نگهداري و تعميرات اصلاحي : در اين كار ، دو مقوله از فعاليت هاي نگهداري را در نظر مي گيريم . ، قرار مي گيرند 

متشكل است از اعمالي كه در  PM. اعمال نگهداري با توانايي شان براي كاهش اين دوره مشخص شده اند ) .  PM( تعميرات پيشگيرانه 

فتد كه اجزا از هم جدا مي زماني اتفاق مي ا CMاجزاي تشكيل دهنده در حالي كه عمل مي كنند ، به كار برده مي شوند ، درحاليكه 

شود ، برنامه ريزي مي  PMدرحاليكه براي  CMدر اين مقاله ، روش جديدي براي يكسان سازي تأثير ) . خاموش مي شوند ( شوند 

هنگامي كه بين سياست هايي كه . عملكرد خطر نسبي به عنوان ابزار مدل سازي براي اين منظور استفاده مي شد . گسترش مي دهيم 

  .را در نظر گرفته بودند و آن هايي كه در نظر نگرفته بودند ، مقايسه اي انجام شد ، نتايج جالبي بدست آمد  CMتأثير 

  ي نت پيشگيرانه ، نت اصلاحي ، مدل خطر نسبي سياست ها: واژه هاي كليدي 

 :مقدمه   -١

مقدار آن به همان اندازه كه به ساختار سيستم بستگي . درجه اطمينان شاخص مهمي براي ارزيابي اجراي سيستم هاي صنعتي مي باشد 

تشكيل دهنده افزايش مي يابند كاهش پيدا اين مقدار زماني كه سن اجزاي . دارد ، به دسترسي اجزا و درجه اطمينان آن ها بستگي دارد 

مي كند و زمان كار آن ها تحت تأثير بر هم كنش با اجزاي ديگر قرار مي گيرد ، كه براي سياست نگهداري و محيط آن درخواست مي 

د ، به اين دليل كه مورد مطالعه قرار گير)  PM(در ميان اجزاي مختلف سياست نگهداري ، پيشنهاد مي شود سياست نت پيشگيرانه . شود 

  . به كار برده مي شود . . . به طور گسترده در سيستم هاي بزرگ از قبيل سيستم هاي حمل و نقل ، سيستم هاي توليد و 

PM  يك ) و درجه اطمينان ( از مجموعه اي از اعمال مديريتي ، اداري و فني تشكيل شده است تا سن اجزا را به منظور بهبود دسترسي

اين اعمال با تأثيرات آن بر سن اجزا مي تواند مشخص . كاهش دهد ) سطح خرابي اجزاي يك سيستم هش خرابي احتمالي يا كا( سيستم 

اجزاي تشكيل دهنده به خوبي يك جزء جديد عمل مي كنند ، سن اجزا كاهش يافته است ، يا حالت اجزا بطور جزئي تحت تأثير : شود 

با اين حال ، اعمالي . از ضرورت شرايط عمل كننده آن ، اجزا به بدي يك جزء قديمي ظاهر مي شوند قرار مي گيرند ، فقط براي اطمينان 

  .قرار مي گيرند )  CM( تحت عنوان نت اصلاحي دوباره در يك گروه كه پس از خاموش شدن سيستم اتفاق مي افتند 

. تگاه هاي كارخانه اي در فرايند هاي توليد ، مربوط مي شود برخي از هزينه هاي اصلي ايجاد شده توسط صنعت به جايگزيني و تعمير دس

PM  رويكردي اصلي است كه براي كاهش اين هزينه ها انتخاب شده است .  

و ارزيابي آن را از زماني  PMبرخي از مقاله ها مدل هاي . انجام شده است  PMمطالعات زيادي براي رسيدن به شرايط ايده آل سياست 

اين . شروع كرده اند  PMاخيراً ، مطالعاتي را با تمركز بر بهينه سازي سياست هاي . دار شده است ، ارئه مي كنند پدي PMكه مفهوم 
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را واقعي تر سازد  PMفرايند بهينه سازي انواع مختلفي را به خود مي گيرد ، متوند با اضافه كردن ويژگي ها و شرايطي كه اين سياست 

  . را در نظر بگيرد ، زمانبندي توليد صنعت ، اعمال كامل و ناقص شرايط محيط كاري ساخته شود ، همچنين مي تواند 

  . تأثير مستقيمي بر اجزاي تشكيل دهنده آن دارد ، به طور كافي مورد مطالعه واقع نشده است  CMبر خلاف اينكه  

ساده و جايگزيني  PMدو فعاليت . اده است دوره اي يك سيستم را با اجزاي آن ارائه د PM  ،Tsai  ،PMتحت عنوان بهينه سازي 

فقط از نظر هزينه به حساب  CMتأثير . در يك سيستم در نظر گرفته مي شوند  PMهر دو همزمان براي مرتب ساختن جدول اصلاحي ، 

افق براي يك  ارائه كرده است كه در يك زمان PMروشي براي تعيين مقدار بهينه اي از فعاليت هاي  Dedopoulos. آورده مي شود 

مرد نظر  CMفقط هزينه . واحد منفرد در حال كار ، در حالتي پيوسته عمل مي كند ، كه بوسيله نرخ افزايشي شكست مشخص مي شود 

تكرار شد ، هنگامي كه سعي داشت هزينه سياست نگهداري دوره اي سيستمي را كه در معرض خرابي  Parkمسئله مشابهي توسط . است 

را به عنوان كمترين مقدار شكست در نظر گرفتند در حاليكه آن ها سياست  Hsu  ،CMو  Levitin  ،Zhao. هش دهد پايين بود ، كا

PM  بهينه را پيشنهاد كرده بودند .  

بر سن اجزاي تشكيل دهنده و تأثير آن  CMبه عنوان ابزار مدل سازي براي يكسان سازي تأثير )  PHM( در اين مقاله ، مدل خطر نسبي 

  .ر درجه اطمينان اجزا استفاده مي شود ب

PHM  توسط براي اولين بارCox  از آن تاريخ به بعد كاربرد هاي گوناگوني از . معرفي شد  1972در سالPHM  در تجزيه و تحليل درجه

از دو فاكتور چند  رويكرد اصلي در مدل سازي خطر نسبي اين است كه فرض مي كنيم كه نرخ خطر يك سيستم. اطمينان ارائه شده بود 

براي مثال ، اين . ، و عموماً عملكرد تصاعدي شامل تأثيرات متغير هاي مشاهده شده      منظوره تشكيل شده است ، نرخ خطر پايه ، 

  : شود بنابراين ، نرخ خطر يك سيستم مي تواند چنين نوشته . باشند . . . متغير هاي مشاهده شده مي توانند فشار نرمي ، درجه حرارت و 

بردار است كه از متغير هاي كمكي تصادفي ، متغير هاي توضيحي ، هر متغير مشاهده شده و يك رديف  z،                              ، كه  

)  واپس گرا( يك ستون بردار است كه از پارامتر هاي برگشت پذير  βيا هر حالتي كه اشاره به متغير داشته باشد ، تشكيل شده است ، و 

در اين مطالعه ، . تأثير متغير هاي مشاهده شده را بر فرايند شكست تعريف مي كند  βپارامتر ناشناخته . متقابل تشكيل شده است 

 CMتأثير عمل . آن ارائه مي كنيم  βمتغير مشاهده شده در نظر گرفته شود و روشي براي محاسبه به عنوان  CMپيشنهاد مي شود كه 

  .انتخاب مي شود  PMدر نظر گرفته مي شود تا زماني كه عمل  به عنوان عامل مهمي

در ابتدا ، مشخصه هاي روش توضيح داده شده است و . را مورد بازنگري قرار داد  PHMنوشته هاي موجود درباره  Kumarدر حقيقت ، 

دو نوع مهم از مدل هاي عمومي  Percy، براي تعيين فواصل اقتصادي نت . اهميت آن در تجزيه و تحليل درجه اطمينان ارائه شده است 

به تأخير را ثابت در نظر مي گيرد و بر پايه فرايند جديد جايگزيني  PMاولين مدل ، فواصل . را بررسي كرد ، كه كاربرد بيشتري دارند 

يك مدل جديد  Martorell. است ، و بر پايه خطر نسبي مي باشد  PMمدل دوم تطبيق پذير و دوره اي بودن متغير هاي . افتاده است 

درجه اطمينان وابسته به به سن را ارائه كرد كه شامل پارامتر هاي مربوط به اثر گذاري نظارت و نت مؤثر و شرايط محيط كاري اجزاي 
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ن به عنوان ابزاري براي معرفي فاكتور هاي فوق براي مدل درجه اطمينا PHMمدل طول عمر شتاب گيرنده و . تشكيل دهنده مي باشد 

  . استفاده كرده است را به منظور طراحي يك نت بهينه تحت سياست جايگزيني سني  TTTو  Kumar  ،PHM. در نظر گرفته شده اند 

به درجه اطمينان اجزاي تشكيل دهنده و در نتيجه به عنوان يك پارامتر قطعي در  CMبراي معرفي فاكتور  PHMدر اين مقاله ، 

مقايسه هايي بين سياست هايي كه تأثير . معرفي شده است  βيك روش جديد براي تخمين . است استفاده شده  PMسياست طراحي 

CM  را در نظ گرفته اند و آن هايي كه در نظر نگرفته اند پايه ريزي شده است .    

ن سيستم ، محاسبات پيشنهاد شده ، تخمين درجه اطمينا PHMقسمت دنبال مي شود كه بطور متوالي مدل پايه اي ،  7اين مقدمه با 

  . هزينه و انتخاب عمل ، مطالعه موردي و در نهايت نتيجه گيري مي باشند 

 ) :اصلی ( مدل پايه   -٢

PHM  براي اولين بار توسطDr.Cox  هدف او بررسي تأثيرات متغيرهاي تصادفي متفاوت بود كه بر . معرفي شده است  1972در سال

اخيراً ، كاربرد اين مدل . زيستي به طور گسترده استفاده مي شد  - ر ابتدا ، اين مدل در رشته داروييد. زمان شكست اجزا تأثير مي گذارد 

فردي اين جزء را با بوسيله حالت محدود مي شود كه  PHMعموماً ، كاربرد . در درجه اطمينان در زمينه مهندسي افزايش يافته است 

  ) .ك جزء جديد به خوبي ي( ديگري در زمان تعمير جابجا مي كند 

t  را به عنوان زمان خرابي يك جزء در نظر بگيريد وR(t)  بنابراين نرخ خطر چنين . به عملكرد درجه اطمينان در نظر گرفته مي شود

  : محاسبه مي شود 

  . ر آن تأثير مي گذارند هم كه تحت آن ها اجزا عمل مي كنند،بعموماً نرخ خرابي تنها تحت تأثير زمان نمي باشد ، بلكه فاكتورهاي ديگري 

PHM  براي تخمين تأثير مورد آخر استفاده مي شود ، بنابراين آن را براي پيش بيني رفتار خرابي ممكن ساخته و تأثير آن متغير هاي

  ) . 1شكل ( تصادفي را به حساب مي آورند 

اين متغيرها ممكن است براي مثال ، .  ارائه شده است Prenticeو  Kalbfleischمتغيرهاي تصادفي توسط يك بحث مفصل روي 

يا نوعي از ) براي مثال بازديدهاي كلي ، تأثيرات تعمير يا نوعي از نگهداري ( محيط زيست عمل كننده ، گذشته عمل كننده يك ماشين 

  . طراحي يا مواد را در بر گيرد 

قط به زمان و عملكرد مثبت بستگي دارد         را در نظر مي ، نرخ خرابي يك جزء به عنوان حاصلي از نرخ خرابي ابتدايي كه ف PHMدر 

. اين عملكرد تأثير اين فاكتورها را بوسيله در حافظه قرار دادن متغيرهاي تصادفي كه آن ها را نشان مي دهد ، منعكس مي سازد . گيرد 

  بنابراين ،  

از ضرايب  n*1يك بردار  β. اكتورهاي تحت تĤثير را نشان مي دهد متغير تصادفي را در بر گيرد ، كه ف nباشد كه  n*1يك بردار  zاگر 

  . برگشت پذير متقابل براي آن فاكتورها مي باشد 

  :اين مورد آخر بايد به روشي انتخاب شود كه شرايط بعدي را آماده سازد . فاكتورهاي مؤثر به نرخ خرابي در               متصل هستند 
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      :ل زير را دارد عموماً ،         شك

  : سپس مجموع نرخ خرابي عبارتست از . است  βبردار تغيير مكان كه       

  

    

متغيرهاي تصادفي هستند ،                                ضرايبي هستند كه تأثير هر متغير تصادفي را تعريف مي                                 

  . كنند 

  : اطمينان چنين محاسبه مي شود  بنابراين ، درجه

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

٣- PHM پيشنهادی : 

ما را قادر مي سازد تا فاكتورهايي را كه بر نرخ خرابي تأثير مي گذارند با يكديگر ادغام  PHMهمانطور كه در پاراگراف قبلي بحث شد ، 

  . به عنوان فاكتور تأثير گذار در نظر گرفته شده است  CMدر اين مقاله ، . سازند 

  

  : تخمين تأثير نت اصلاحی و عدد آن ها - ١- ٣

با عمل ساده تعمير مي شود ، هر كسي به سادگي نتيجه مي گيرد  2با جايگزيني تعمير شده و خرابي نوع  1با دانستن اينكه خرابي نوع 

اعمال فقط اجزاي كهنه را بوسيله فاكتور بهبود داده شده  2توجه داشته باشيد كه آن . ي افتد ا اتفاق م          كه جايگزيني با احتمال



  ۵

در اينجا ، فاكتورهاي بهبود                        ،، مربوط به يك . اين فاكتور همچنين ضريب كاهش سن ناميده مي شود . نوتر مي سازند 

  . به ترتيب مي پذيرند  را 1و  0طرح تعميري ساده و جايگزيني مقدار 

  

  

 

   

انجام مي شود آگاهي يابيم ، بلكه از كارآمدي آن ها نيز مطلع        كه در دوره  CMبنابراين ، ما قادر خواهيم بود تا نه تنها درباره اعمال 

  . اهميت حياتي دارند  CMمربوط به  βآن دو پارامتر جهت تعريف فاكتور . شويم 

  : βمحاسبه مدل پيشنهادی  - ٢- ٣

در اين تحقيق متغير تصادفي چيزي جز . در تعريف فاكتوري است كه تأثير متغيرهاي تصادفي مربوط به آن را بازتاب مي كند  βفاكتور 

CM  تأثير . نمي باشدCM  در ضمن ، زمان عمل اصلاح اهميت . مي تواند از طريق بهبود بخشي به فاكتور                پيگيري شود

  . مي باشد  βميانگين وزني                 روشي مناسب براي محاسبه . اني دارد فراو

 

  

 

 

مي  CMميانگين وزني همه مقادير ممكن كه فاكتور بهبود بخش : اين اصطلاح آسانتر به عنوان مقدار متوسط در نظر گرفته مي شود 

  . تواند بگيرد ، وزن هر مقدار زماني كه به كار برده مي شود 

  : P(t)مدل پيشنهادی محاسبه  - ٣- ٣

  :مي تواند به دو حوزه بستگي داشته باشد عموماً ، انتخاب يك عمل نگهداري 

  

  

  

  مي تواند برابر باشد با  P(t). به عنوان يك وزن تعريف شود تا يك احتمال  P(t)بر پايه اين دو كميت پيشنهاد مي شود كه 

  :مي كند ويژگي هاي زير را بيان  f، كه عملكرد 
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تغيير عنصر مهم را حمايت مي كند ، اگر هزينه آن متعادل باشد و كمترين عمل را حمايت مي كند تا وقتي كه اجزا  P(t)اين اصطلاح 

  .بطور بحراني جايگزيني آن را توجيه كنند 

 : تخمين درجه اطمينان سيستم -۴

 

مي باشد )  UGF( تخمين درجه اطمينان آن بر پايه كاربرد توليد جهاني . ست در اين مقاله ، سيستم مور مطالعه يك سيستم چند حالته ا

  .كه برخي از فوايد را در مسائل بهينه سازي ارائه مي كند 

تخمين درجه اطمينان چند حالنه بر پايه يک عملکرد توليد  - ١- ۴

  ) : UMGF( لحظه ای جهانی 

  . است  UMGFطمينان يك سيستم چند حالته بر پايه تكنيك روش استفاده شده در اين مقاله براي ارزيابي درجه ا

  

 

                        

  

را  U(c)اين اپراتورها . از يك زير سيستم در برگيرنده تعدادي عنصر ، اپراتورهاي تركيب معرفي مي شوند  uبراي بدست آوردن عملكرد 

از عناصر تعيين مي  uتيب با استفاده از عمليات جبري ساده بر عملكردهاي گروهي از عناصر مرتبط به صورت موازي و سري به تربراي 

  :كنند 

 

در اين مقاله ، ما در نظر مي گيريم كه ظرفيت كلي عناصر متصل به صورت موازي و مساوي با مجموع ظرفيت هاي عناصر آن است 

  : بنبراين 



  ٧

بنابراين براي هر جفت از . كمترين ظرفيت گلوگاه سيستم مي شود  وقتي كه اجزا به صورت سري به هم متصل شده است ، عنصري با

در نتيجه با بكارگيري اپراتورهاي تركيبي ، ما مي توانيم :                                  .  عناصر كه به صورت سري متصل شده اند داريم 

  :كل سيستم را با فرم كلي بدست آوريم  uعملكرد 

  

گوريتم مورچگان در حوزه بهينه سازی نت استفاده از ال -۵

 :پيشگيرانه 

Samrout  يك الگوريتم)  ACSI  ( كه الهام گرفته از سيستم كلوني مورچه است ، پيشنهاد كرده براي بهينه سازيTp  به روش تحقيق

  .معرفي خواهيم كرد را  ACSIما مختصراً اين الگوريتم . برداري ، كه به وضوح كارامدي اين الگوريتم را نشان مي دهد 

  :روش تفکيک  - ١- ۵

طبق يك توزيع يكسان به صورت تصادفي توليد مي  [LB,UB]اين زمان ها در فاصله . هر جزء ليستي از زمان هاي مداخله ممكن دارد 

  .ه هر زمان يك راه حل بالقوه است براي مثال يك زمان مداخله بالقو) .  2شكل )(حد بالا  UBو  حد پايين  LB( شوند 

يك راه حل براي حل اين مسئله مي سازند وفتي كه از يك ليست به ليست ديگر حركت مي كند و در اين صورت از تمام  kهر مورچه  

براي جستجوي . هر بار يك مورچه از يك ليست به ليست بعدي مي رود ، ليست ديگري را جارو مي كند . ليست ها ديدن مي كند 

ال ، زمان انتخاب شده در يك ليست تحريم شده قرار داده مي شود تا حدي كه مورچه هاي ديگر مورد سؤ ءبهترين زمان مرتبط با جز

، هر  tدر طول يك تكرار . بيش از آن نمي توانند انتخاب كنند ، بنابراين ، تحقيق را در گام راه حل هاي ممكن و امكان پذير مي سازد 

سازي براي المنت هاي سيستم  pmزمان هاي ممكن براي اين طور برداري از  .ا حمل مي كند ر   تور           يك                   مورچه

    )3شكل . (تعداد المنت هايي است كه ما براي تعيين تاريخ هاي تمرار جستجو مي كنيم تعداد المنت هاي اين بردار . است 

  

 

  



  ٨

   : حوزه و ارزيابی و توقف - ٢- ۵

حوزه هاي ارزيابي كاربردي ، قيمت و دسترسي هر .مناسب ، كه به وسيله مورچه ساخته شده اند ارزيابي شده اند تمام تورها ، راه حل هاي 

اگر اين . حوزه توقف فقط به تعداد تكرار هاي بستگي ندارد ، بلكه به سرعت بهبود و راه حل نيز بستگي دارد . نوبت را به حساب مي آورند 

  .متوقف مي شود ) تفكيك(را بهبود نبخشيد تجزيه  nاز تكرار ها ، چند بار متوالي راه حل پس از تعداد داده شده 

  :و کدگذاری  ACSIمرور کلی روش  - ٣- ۵

  

  

  

  

 

 :مرور کلی از روش محاسباتی درجه اطمينان سيستم  -۶

 

 

  

  

  

  

  

 

 

 :محاسبه هزينه و انتخاب عمل  -٧

  .، مانند هزينه توليد از دست رفته به دليل عدم دسترسي به سيستم  PMدر طي  هزينه برابر است با جمع هزينه هاي اعمال انجام شده

رابطه زير را به بالاترين حد خود برساند ، به عنوان عمل پيشگيرانه انتخاب مي شود ، كه براي هر جزء ، عملي كه  PMبراي انتخاب عمل 
  : بايد انجام گيرد 

  

 



  ٩

 

 :مطالعه موردی -٨

، مقايسه اي بين هزينه هاي توليد به وسيله سياست نگه داري انجام شده كه اين فاكتور را  PMبر طراحي  CMت براي ارزيابي تأثيرا

لحاظ كرده اند و بقيه را كه بدون اين فرضيه عمل كرده اند فرض كنيد اين اثر تأثيري بر اجزا ندارد و آنها به بدي يك جزء قديمي 

  .باقيمانده اند 

- اين سيستم از اجزاي سري) . 4شكل(جزء ساخته شده ، در نظر گرفته مي شود  10قايسات ، ساختاري كه توسط براي پايه ريزي اين م

موازي تشكيل شده است كه هر جزء به وسيله حالت مضاعف آن مشخص شده است و جزء تشكيل دهنده يا عمل مي كند يا از بين مي 

  .رود 

به  PMعمل . آورده شده است  1ويژگي هاي آنها در جدول . ي تعريف شده است درجه اطمينان هر جزء به وسيله يك قانون تصاعد

توجه داشته باشيد كه . آورده شده است  2مقادير مختلف اين دو فاكتور در جدول . وسيله فاكتور كاهش سن و هزينه مشخص شده است 

سترسي در اين عمل تقريباً در هزينه عمل آورده شده در اين مطالعه ما فرض مي كنيم كه مدت زمان هر عمل ثابت است و هزينه عدم د

  . است 

 Tp  به بردار راه حل دوره هاي بازرسي اجزاي سيستم بدون به حساب آوردن تأثيرCM  اشاره مي كند .Tp  برايCM  همان

 CMننده تأثير به عمل بازدارنده اي اشاره دارد كه در يك سياست ملاحطه ك CMعمل . قبلي  CMبردار است اما با ملاحظه 

 .قرار مي گيرد 

 . به دست آمده اند  0.8مقايسه اي از نتايج را نشان مي دهد كه با يك محدود سازي درجه اطمينان برابر با  3جدول  

 Tp  براي هر جزء با استفاده از تكنيك سيستم كلوني پديد آمده كه توسطSamrout  محاسبه مي شود . 

با . عمل را در نظر بگيريم ، هر كسي مي تواند تفاوت مهم بين هزينه هاي اين دو روش را ببيند اگر ما فقط هزينه هاي بازدارنده  

 . به ما اجازه مي دهد تا مقدار زيادي از پول را صرفه جويي كنيم  CMبه حساب آوردن تأثير 

ش هزينه بين اين دو سياست را كاهش مي دهد كه منجر به كاه CMاگر تعداد اجزا افزايش يابد اهميت اجزا به طور عمومي  

 . مي شود 
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 :نتيجه گيری  -٩

را نيز در نظر  CMرا طراحي مي كنيم تأثير  PMاين مقاله يك روش جديدي ارائه مي دهد كه به ما اجازه مي دهد در حالي كه سياست 

تكنيك كاهش سن براي تعيين تعداد . ده شده و كارآمدي آنها است هاي به كار بر CMاين روش متشكل از محاسبه تعدادي . بگيريم 

  .مناسب استفاده شده است  βيك مدل خطي بعداً براي تخمين . متحرك اعمال اصلاحي استفاده مي شود 

CM  روي نرخ خرابي اجزاء و در نهايت در سيستم جهاني اغلب در مضمونPM  ن ارزيابي مدل پيشنهادي امكا. مورد غفلت واقع مي شود

با استفاده از مدل ما مي توان هر عمل مناسبي . چيزي بيش از تعميرات جزئي و جايگزيني نمي باشد  CM. اين تأثير را ممكن مي سازد 



  ١١

بر نرخ خرابي و در  CMبراي اجزاء را با در نظر گيري اهميت آن و هزينه عمل انجام داد و اين مقايسات نشان مي دهند كه اهميت تأثير 

  .اتخاذ شده است  PMيجه بر سياست نت

يك مدل خطر نسبي به وسيله به بالاترين حد رساندن حاشيه اي ، بخشي يا عمل كردهاي احتمالي حد بالا كه با در نظر  βعموماً ، فاكتور 

شود كه بر پايه استفاده مي βدر اين مقاله يك مدل خطي براي تخمين . گيري كمك به نرخ خطر يك زمان براي خرابي بدست مي آيد 

استفاده مي شود  UGFرا براي هر جزء  βاز هر جزء به طور منفرد و سپس فاكتور القايي ) فاكتور هاي بهبود(اطلاعات جمع آوري شده 

  . است  CMها كه  βبراي بازتاب اثر جهاني همه 

داري مقايسه اي مشاهده شده با يا بدون  هزينه هاي نگه( GAPcنتايج بدست آمده با سه تست نوعي رابطه بين انحراف هزينه نسبي 

  .مطالعات بيشتري كه اين رابطه را نشان مي دهند صورت گرفته است . و ساختارهاي سيستم را نشان مي دهند ) CMتأثير 

به اين دليل  يكسان سازي ساير پارامترها براي مطالعه موضوع جالبي است ،. را در نظر گرفته بوديم  CMدر طي اين تحقيق ما فقط تأثير 

  . را به حساب مي آوريم  PMبر طراحي سياست  CMكه ما در آينده تأثير وابستگي هاي اقتصادي و ساختاري موازي با اثر 
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 :منابع 

 

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  


