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  است؟) CAD/CAE(كداميك از موارد زير جزو مراحل فرايند طراحي .1

  كنترل كيفيت. د    CNCبرنامه نويسي . ج   آناليز و بهينه سازي. ب  يزي توليدبرنامه ر. الف

  

  گيرد؟ در مرحله خلق ايده ، طراح از كدام دسته از نرم افزارهاي مهندسي بيشتر بهره مي. 2

  صحه گذاريو ارزيابي . د    مدل سازي هندسي. ج  نقشه كشي. ب  آناليز و بهينه سازي. الف  

  

  چيست؟ AutoCADدر نرم افزار  Auto Lispه نويسي كاربرد زبان برنام. 3

      هاي پارامتريك تهيه نقشه. الف  

  برداريدر گرافيك   انجام محاسبات تبديلات هندسي. ب  

    ايجاد ارتباط با بانك اطلاعات قطعات استاندارد. ج  

  )ANSYSمانند (و ساير نرم افزارها  AutoCADامكان ايجاد تبادل اطلاعات بين نرم افزار . د  

  

  ؟باشد نميوار  به روش قاب سيم هاي كاربرد نرم افزارهاي مدلسازي كداميك از موارد زير جزو زمينه. 4

    .اجسام رسپكتيوبتهيه مدل سه بعدي . الف  

  .سطح مقطع، مركز ثقل، ممان اينرسيوزن  محاسبه خواص فيزيكي جسم شامل. ب  

  .ها سازه براي آناليز اجزاء محدود) MESH( ايجاد شبكه . ج  

  .  CNCتهيه مسير ابزاربرش ماشين كاري . د  

  

  هاي زير صحيح است؟ هاي درون يابي با پيوستگي مرتبة دو كداميك از گزاره وار ، منحني در مدلسازي به روش قاب سيم. 5

  .در نقاط كنترل خود منحني و شيب منحني داراي پيوستگي است اما انحناء منحني ناپيوسته است. الف  

  .منحني ناپيوسته است شيبمنحني داراي پيوستگي است اما  انحناءدر نقاط كنترل خود منحني و . ب  

  .باشند ميانحناء منحني پيوسته و در نقاط كنترل خود منحني و شيب منحني . ج  

  .اند اما انحناء ممكن است پيوسته و يا ناپيوسته باشد در نقاط كنترل خود منحني و شيب منحني پيوسته. د  
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منحني به كداميك از نقاط كنترل اختيار شود، آنگاه  در صورتيكه درجة منحني برابر تعداد) B- Spline(اسپلاين  -در منحني بي . 6

  شود؟ هاي زير تبديل مي منحني

   )Bezier curve(بزيير منحني. ب  )Cubic- Spline(نحني مكعبي م. الف  

  )NURBS(اسپلاين از نوع خاص نرب –منحني بي . د                                            )NURBS(نرب منحني. ج  

  

  هاي مدلسازي سطوح ايجاد گرديده است؟ سطح نشان داده شده در شكل مقابل به كدام روش از روش. 7

    )pass sweeping(جاروب كردن مسيري. لفا  

  )Linear sweeping(جاروب كردن خطي. ب  

      )Loft(جاروب كردن تطبيقي. ج  

  )Ruled Surface(به روش ايجاد سطوح ريلي. د  

  

  هاي مدلسازي سطوح ايجاد گرديده است؟ سطح نشان داده شده در شكل مقابل به كدام روش از روش. 8

    يجاروب كردن مسير. الف  

  جاروب كردن خطي. ب  

      جاروب كردن تطبيقي. ج  

  به روش ايجاد سطوح ريلي. د  

  

تر امكان پذير  وار و مدل سطوح راحت حالت بين مدل حجمي به مدل قاب سيم، تغيير هاي ساختن مدل حجمي در كدام يك از روش. 9

  باشد؟ مي

  اي ي كرانهمدل ساز. ب  ردن يا جاروب خطيبه روش اكسترود كسازي   مدل. الف  

  جاروب مسيريسازي به روش  مدل. د    مدل سازي عنصري. ج  

  

  مناسبترين روش براي ساختن مدل حجمي تك تك قطعات مجموعه ، كدام است؟مونتاژي هاي  در مدلسازي مجموعه. 10

  مدلسازي عنصري. ب  روش جاروب مسيريه مدلسازي ب. الف  

  اي مدلسازي كرانه. د  كردن يا جاروب خطي اكسترود روشه مدلسازي ب. ج  
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  نتاژي كدام است؟موترين و بهترين روش سازماندهي و گروهبندي قطعات در يك مجموعة  ساده. 11

  ساختار توپولوژيكي استفاده از يك. ب  استفاده از يك ساختار درختي. الف  

  استفاده از يك ساختار ماتريسي. د  اي استفاده از يك ساختار شبكه. ج  

  

نتاژي بكار مونتاژ كداميك از امكانات زير جزو ابزارهايي است كه براي تجزيه و تحليل يك مجموعة مودر نرم افزارهاي مدلساز . 12

  رود؟ مي

  ها ابعادي و تلرانسهاي  داده تعيين. ب  تعيين شرايط همجواري بين قطعات. الف  

  مشخص نمودن موقعيت و جهت هر قطعه در وضعيت مونتاژي. د  نمايش برش سطح مقطع مجموعه مونتاژي. ج  

  

  ها را دارند؟ ها و ماشين تري جهت شبيه سازي ديناميكي مكانيزم كداميك از نرم افزارهاي زير امكانات كامل. 13

 Mechanical Desktop. ب    ADAMS. الف  

 Anvilيا  Express. د    Pro/Engineer. ج  

  

هاي كوچك  كنند، در كداميك ازمراحل زير مدل هندسي به المان در نرم افزارهاي مهندسي كه بر اساس روش اجزاء محدود كار مي. 14

  شود؟ تقسيم بندي مي

    مرحله آناليز مدل. ب    مرحله پيش پردازش. الف  

  .اصولاً در هر سه مرحله قابل انجام است. د    پردازش مرحله پس. ج  

  

از المان داراي دو درجة آزادي است، تعداد كل درجات  هر گرهعدد المان مثلثي بوده و  16براي يك شبكه مطابق شكل كه داراي . 15

  آزادي شبكه چقدر است؟

  عدد 96. الف  

  عدد 32. ب  

  عدد 48. ج  

  عدد 31. د  
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  ANSYSتوسط نرم افزار  تهيه شده است،  Mechanical Desktopبراي آنكه بتوان مدل هندسي يك قطعه را كه درمحيط . 16

  ذخيره شده باشد؟) اي با چه دنباله(ه صورت فراخواني نموده و  آناليز تنش نمائيم، فايل مدل هندسي بايستي به چ

 iges.. د  dxf.. ج  dwg.. ب  igs..الف  

                

در نظر گرفته  /.............. .............../.......... راستايسه ماشين به ترتيب در  Z/Y/Xمعمولاً محورهاي مختصات  CNCهاي فرز  در ماشين. 17

  .شود مي

  ورس كوچكتر ميزراستاي ك/ ميزاي كورس ماكزيمم راست/ راستاي محور اسپيندل . الف  

   راستاي محور اسپيندل/  ميز راستاي كورس كوچكتر/  ميزراستاي كورس ماكزيمم . ب  

  راستاي كورس كوچكتر ميز/ راستاي محور اسپيندل/  ميز اي كورس ماكزيممراست. ج  

  ماكزيمم ميز راستاي كورس/ ميز راستاي كورس كوچكتر /  راستاي محور اسپيندل. د  
  

  شود؟ شود براي انجام چه نوع عملياتي استفاده مي شروع مي Gاز دستورهايي كه با حرف  CNCهاي  در ساختار برنامه. 18

  عمليات آماده سازي و يا تغيير رويه كنترل ماشين. الف  

  عمليات متفرقه ، عمليات ثانويه و كمكي. ب  

  ركت دايروي ابزارمركز قوس در هنگام ح براي تعيين موقعيت. ج  

  براي تعيين نوع و شمارة ابزار. د  
  

  گويند؟ Volumeيا » حجم كاري«چه ويژگي فني از روبات را . 19

  .شده توسط روبات در واحد زمان كار روبات حجم كل اجسام جابجا. الف  

  .زمان كار ربات وزن كل اجسام جابجا شده توسط روبات در واحد. ب  

  .واند در آن عمل نمايدت فضايي كه روبات مي. ج  

  .حداكثر ظرفيت حمل بار روبات. د  
  

  صحيح است؟) FMS(هاي توليدي قابل انعطاف  هاي زير در مورد سيستم كدام يك از گزاره. 20

  .است زيادتنوع توليد  اما پائينحجم توليد . ب  .حجم توليد متوسط و تنوع توليد متوسط است. الف  

  .است كمتنوع توليد  اما بالاحجم توليد . د  .است زيادليد و تنوع تو بالاحجم توليد . ج  
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        سؤالات تشريحيسؤالات تشريحيسؤالات تشريحيسؤالات تشريحي
        

واحد در  5بر نمايد و ثانياً شكل را به اندازة دو برا y,xهر دو راستاي اشكال دو بعدي را در ماتريس تبديلي بنويسيد كه اولاً مقياس . 1

  )نمره 4/1(.تبديل يافته مثلث زير را تعيين نمائيدوضعيت  ،آنسپس با استفاده از . ها انتقال دهد  xجهت محور 

  
  

  

 معادله پارامتريك خطي كه از دو نقطة. 2
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)n,n(.بردارهاي جهت نماي آنها را تعيين كنيد هيكّ و گذرد را بيابيد مي سپس با محاسبه تعيين كنيد كه اين دو خط در فضا نسبت به . 21

  )نمره 4/1(ا متقاطع قرار دارند؟يكديگر در كداميك از حالات موازي، متنافر و ي
  

  )نمره 4/1(.پنج مورد از كاربردهاي مدلسازي حجمي را نام ببريد. 3
  

افزارهاي مدلسازي حجمي ، مراحل و  براي ساخت قطعه نشان داده شده در شكل زير با استفاده از عناصر حجمي موجود در محيط نرم. 4

ناصر و عمليات منطقي را رسم طعه را بيان نمائيد و سپس ساختار درختي عاين ق ترتيب عمليات رياضي منطقي جهت ايجاد مدل حجمي

  )نمره 4/1(.كنيد

  

  

  

  
  

  

و ) E(يانگ  مدول. ه و هر گره يك درجه آزادي داردهر المان داراي دو گر. اي تشكيل شده است  اي مطابق شكل از دو المان ميله سازه. 5

  )نمره 4/1(.است 2Lو طول المان دوم  Lبرابر  1است، اما طول المان شمارة هر دو المان با هم برابر ) A(سطح مقطع 

  .بدست آوريد Lو  A ، E ها را بر حسب ماتريس سختي هر يك از المان. الف  

  .سپس ماتريس سختي كل سازه را تعيين كنيد. ب  

  


